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EMENTA

Introdugdo aos sistemas dinamicos e formas de representagao. Elementos em sistemas dinamicos.
Analogia entre sistemas mecanicos, elétricos, eletromecanicos, hidraulicos e térmicos.
Representagao de sistemas dinamicos lineares no tempo e na frequéncia. Transformada de Laplace.
Fungdes de Transferéncia. Diagramas de Blocos e Grafos de fluxo de sinal. Varidveis de Estado.
Introdugdo ao problema de Sistemas de Controle. Sistemas com realimentagao. Analise de
Estabilidade. Lugar Geométrico das Raizes. Resposta em Freqiiéncia. Curvas de Bode. Critério de
estabilidade de Nyquist. Controladores PID. Resposta em Freqliéncia. Analise no espago de estados:
estabilidade, controlabilidade e observabilidade. Estudo de casos

CONTEUDO PROGRAMATICO

Introducdo aos sistemas dinamicos e formas de representacdo. Elementos em sistemas dinamicos.
Analogia entre sistemas mecanicos, elétricos, eletromecanicos, hidraulicos e térmicos.
Representacdo de sistemas dinadmicos lineares no tempo e na frequéncia. Transformada de Laplace.
Fungdes de Transferéncia. Diagramas de Blocos e Grafos de fluxo de sinal. Varidveis de Estado.
Introdugdo ao problema de Sistemas de Controle. Sistemas com realimentagao. Analise de
Estabilidade. Lugar Geométrico das Raizes. Resposta em Frequiéncia. Curvas de Bode. Critério de
estabilidade de Nyquist. Controladores PID. Resposta em Freqliéncia. Analise no espago de estados:
estabilidade, controlabilidade e observabilidade. Estudo de casos.
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